答辩委员会决议初稿样本（仅供参考）

答辩委员会决议（博士生样本）

多处理器实时调度及反馈控制是大规模实时应用的核心问题，成为实时系统及实时调度的一个研究热点。论文选题具有重要的理论意义和实用价值。（第一段：选题的意义）
论文的创新点如下：
   1.提出了一种新的同构多处理器反馈控制实时调度方法以及框架。该方法考虑了负载平衡机制，扩大了反馈控制实时调度的适用环境。

   2.在同构分布式实时系统的基础上，提出了一种针对异构分布式实时系统的多处理器反馈控制实时调度方法，扩大了反馈控制实时调度的适用范围。

   3.温度已经成为约束系统性能的一个因素，本文提出了一种温度感知多处理器反馈控制实时调度算法。仿真试验结果表明该方法的有效性。（第二段：取得的成果及创新之处）
论文工作表明作者已经掌握本学科坚实宽广的理论基础和深入系统的专门知识，独立从事科研工作能力强。论文结构合理，论述清楚，逻辑性强，已达到博士学位论文的要求。

（第三段：对科研能力及论文的评价）

答辩过程中表述清楚，回答问题正确。答辩委员会经过无记名投票一致同意通过答辩，并建议授予工学/电子信息博士学位。（第四段：答辩中表现及结论性意见）

　













导师审核签字：














  年  月  日

--------------------------------------------------------------------------------------------答辩委员会决议（硕士生样本）

安全协议的形式化分析是信息安全领域中的一个重要研究方向，串空间模型是安全协议形式化分析的重要方法之一。论文选择串空间模型进行安全协议的分析与验证具有重要的理论与实用意义。

（第一段：选题的意义）
论文在深入研究串空间理论的基础上，从理论和算法两个方面对串空间模型进行了扩展和完善。通过引入理想常量和节点变量语法元素，论文使用理想的命题逻辑公式表示了安全协议的秘密性；并修正了原始文献中的一个引理的证明。在算法实现方面，论文增设并证明了一条新的状态删减规则。在此基础上自主开发了一个安全协议自动验证工具AVSP，并利用该工具发现了Woo-Lam4认证协议的一个新攻击。

（第二段：论文工作取得的成果或新见解，根据论文实际情况也可以细分几点表述）
论文表明作者已经掌握了扎实的理论基础和专业知识，具有较强的学习能力，并具备了从事科研工作的能力。论文写作规范，用词准确，逻辑性强。已达到硕士论文的要求。

（第三段：对科研能力及论文的评价）
答辩过程中回答问题正确。答辩委员会经过无记名投票一致同意通过答辩，并建议授予工学/电子信息硕士学位。

（第四段：答辩中表现及结论性意见）

导师审核签字：














  年  月  日

注：起草完决议初稿后，请先给导师审核签字，然后再提交到答辩会。

