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安装孔 M6*12 沉孔安装

飞轮*12

传感器盒

磁棒

传感器接插件

飞轮安装孔

•使用商用执行机构阵列而非航天器件，通过冗余提高可靠性

降成本

•使用强化学习算法，自主构建控制策略，在轨自主优化控制

策略

自主性

•通用硬件加强化学习算法，适应不同任务

通用性

•通过算法迭代优化硬件性能

提性能

研究了基于模型的强化学习姿态控制方法，

使用神经网络构建了模型网络和策略网络，

采用并行化的启发式搜索加速了策略搜索，

实现了自主控制策略优化。

左图是基于模型的强化学习方法在立方体

模块单边平衡任务的应用。


