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 识别单模态虚假关联关键挑战 
 提出捷径感知多模态奖励模型算法 
 增强模型跨分布场景下泛化能力 
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学术论文

 多模态奖励模型（MM-RM）在
大语言模型偏好对齐中扮演关
键角色，而泛化能力至关重要

研究背景

跨分布实验框架

 捷径感知学习算法有效提升了奖励模型在分布外（OOD）的泛化能力

核心贡献

单模态虚假关联
 纯文本捷径（Text-only Shortcut）：模型过度依赖与训练标签相关但

无法泛化的纯文本特征，阻碍了多模态奖励函数的鲁棒学习

捷径感知学习算法

 通过识别捷径失效的样本，动态赋予样本权重，强调多模态理解
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