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● 现有的多模态知识图谱方法使用分布对
齐的方法来解决多模态异质性，但是其有
着对齐效果差和时间复杂度高的问题

● 在分布对齐的过程中，多模态知识图谱
中的节点和边的结构会出现扰动，即本应
该互相靠近的向量在对齐过程中被推远

● 在两个多模态知识图谱数据上的实验证
明了提出方法的有效性

● 消融实验证明了每一个提出模块的有效性

● 时间复杂度实验证明了提出方法具有较
低的时间复杂度

● 参数实验研究了超参对于模型性能的影响


