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研究背景：
• 问题：通信效率是实现多智能体协作的重要瓶颈。
• 关键发现：现有通信方法多关注前两步，主要在消

息层面优化内容、时机和对象。然而，我们发现，
即使完成这些优化，在第三步整合消息时仍存在维
度冗余与混杂因素。
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创新方法（DMRAC框架）:

• 维度去冗余：

• 维度去混淆：

性能突破：
• DRMAC在SMAC等多个任务中实现了显著的性能提升


